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Kolumbus

e Operatgrselskaper utfgrer transport
med 450 busser, 10 hurtigbater og 3
ferjer pa kontrakt for Kolumbus

e Naermere 90.000 reisende daglig

e Vi jobber kontinuerlig med forbedring
og videreutvikling av vare tilbud

e For a lykkes er vi avhengige av et godt
samarbeid med bade offentlige og
private selskap

Kolumbus’ strategi:
"Enklere a bevege seg fylkeskommune
uten bruk av egen bil"

Rogaland
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FNs baerekraftsmal

Innen 2030 skal alle ha tilgang til trygge, tilgjengelige og bzerekraftige transportsystemer, seerlig giennom utbygging av offentlige transportmidler.

Hvordan? Hvorfor? Effekt
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Autonom buss
Forst i Norge (2016)
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MaaS i praksis
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First we take Sauda...
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Bildeling som tjeneste

Forste pilot i gang

Utbyggingsprosjekter

Fremtidens samarbeid

mobilitetsselskap
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Forst i Norge
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Elektrisk bysykkel

Unik i verden
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Forste gang i Norge
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Erfaring med autonom buss siden 2016

 ForusPiloten var et samarbeid med Forus
PRT (na Mobility Forus)

 Samarbeidet med veimyndigheter og
kommuner var svaert ressurskrevende

 Teknologien var umoden

% Kolumbus

* Trafikksikkerheten var utfordrende pga
blandet trafikk og veikryss

* Bussens tillatte fart pa 12-15 km/t bidro til
kedannelser og farlige forbikjgringer

* Valg av rutetrasé er helt avgjgrende
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— Vi vil se tilbake pa denne dagen

\“ og tenke at det var i dag det
startet.

Ketil Solvik Olsen
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Nytt pilotprosjekt Badedammen 2020-2022

Samferdselsdepartementet utlyste i 2017 en SMARTERE
nasjonal konkurranse for a bidra til utvikling l JSSSSPORT

av grenne mobilitetstjenester bygget pa ny og
smartere teknologi

Kolumbus var en av vinnerne av konkurransen
«Smartere transport i Norge»

Vi skal gjgre det mer attraktivt for reisende a
benytte kollektivtransport, ved a gke
tilgjengeligheten og redusere tidsbruken
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Tilbringertjeneste / matebuss
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Autonome systemer

Sensor technology roadmap and autonomous functions associated

Functionalities

ACC: Active Cruise Control
LDWS: Lane Departure Warning System
LKA: Lane Keep Assist

PA: Park Assist

AEB: Automatic Emergency Braking
DM: Driver Monitoring
AP: Automatic Pilot
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Musk sier Tesla vil ha en
selvkjorende bil klari ar

2040
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(Yole Developpement, October 2015)
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Teknologi-utvikling

Vi skal ikke utvikle teknologien
selv, men vaere tett pa hvordan
vi kan ta ny teknologi i bruk
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Utfordringer gir laering — og laering gjgr mester

e Utfordringer:

P2

 Dagens autonome busser kjgrer enkelt forklart pa
virtuelle skinner og stopper for alt

* Gateparkering, lekende barn, syklister, kryssende
trafikk og feilparkeringer representerer utfordringer

* Bruker bussen for lang tid, vil den ikke bli brukt

* Valg av rutetrasé og mitigerende tiltak er derfor helt
avgjerende for trafikksikkerhet og fremkommelighet

* Laering:
* Teknologi: Hva fungerer / fungerer ikke?

e Samfunnsnytte: | hvilken grad lykkes vi?
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Fremtidsmuligheter

e Vi jobber aktivt med flere
utviklingsprosjekter

e Stgrre autonome busser pa
dedikerte/lukkede rutetraséer
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